Rizeni véemi koly

Soustava smérového ovladani automobilu natacenim kol obou naprav, zlepSujici jeho manévrovaci
vlastnosti a stabilitu jizdy. Obvyklé Ustroji Fizeni pfednimi koly volantem je doplnéno zpravidla
elektromechanickou soustavou fizeni zadnimi koly. Nataceni pfednich a zadnich kol je synchronizovano,
zadni kola se nata&eji podle programu elektronicke fidici jednotky v zavislosti na uhlu a rychlosti nataceni
volantu, resp. pfednich kol a rychlosti jizdy. Pfi pomalé jizdé (napf. manévrovani s vozidlem pfi
parkovani) se zadni kola nataceji v opaéném smyslu nez predni, ¢imz se zmenSuje polomér zataceni. Pfi
rychlé jizdé, napf. pfi vyhybacich manévrech (pfedjizdéni), se zadni kola nataceji ve stejném smyslu jako
predni, ¢imz se vozidlo stabilizuje, nebot se zmensuje jeho smérova vychylka. P¥i jizdé do zatacky se
podle jejiho charakteru nejprve zadni kola natoCi opacné nez pfedni a podpofi tendenci vozidla k
zatadeni, vzapéti se pres neutralni polohu nato&i v opaéném smyslu a stabilizuji prajezd. Uhel natogeni
zadnich kol je pomérné maly, zpravidla 2° az 6° . Pfi poruSe soustavy se zadni kola samo¢inné nastavi
do neutralni polohy a vozidlo se fidi jen pfednimi koly.

Soustava fizeni v8ech kol vozu Honda Prelude. Pfedni kola se ovladaji pfimo volantem, zadni se nataceji
elektronicky fizenym mechanismem v zavislosti na natoCeni pfednich kol, rychlosti otaceni volantem a
rychlosti jizdy.



